Geo-Vista {|? Herramientas de direccion de encuestas
Medicion inaldmbrica de giroscopio durante la perforacién
(GyroMWD)
Herramienta de orientacion de giroscopio-continua (GOT-C)
Herramienta de encuesta de disparo unico (SST)
Herramienta de encuesta multidisparo (MST)

Rango de iman rotativo (RMR)
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'L. Medicion inalambrica de giroscopio durante la perforacion >
(GyroMWD)

Geo-Vista
Aplicaciones Introduccion
M Evitacion de colisiones El sistema GyroMWD ofrece una confiabilidad superior y la maxima confianza de
- » o perforacion al:
Perforacion de pozos multiples / plataforma Permitir topografia de precision en presencia de interferencia magnética
B Perforacion en relleno Proporcionar medidas preventivas para evitar colisiones.
Proporciona compatibilidad perfecta con MWD, sistemas LWD existentes
M Rango Magnético Permitir la eficiencia operativa a través de la flexibilidad de las configuraciones de
H Deteccion de error grave BHA
Permitiendo ahorros significativos al eliminar el NPT de la orientacién alambrica y
M Validacion de encuestas las corridas de verificacion de encuestas
M Orientacion de Whipstock Pulser 18 _
o Especificaciones
H Garantia de inicio
W Sidetrack / Re-Entry Talladecuello | 3.375in. | 475in. | 6.75in. | 8.25in. | 95in. |
B Reduccion de elipse de incertidumbre Max. Presion 20,000 psi (140 MPa) Mw('g 573;?”&;
R in.
Gyro Max. MWD Ge/nerador-
240° F (115° C) ) )
Temperss petpie
Giratorio| 37°/100 ft. | 30°/100ft. | 19°/100 ft.| 12°/100ft. | 12°/100 ft.
Max ‘
Dogleg Modo | (30°/30m) | (30°/30m) | (30°/30 m)| (30°/30 m) | (30°/30 m)
Gravedad| Corredizo 15°/100ft. | 10°/100ft. | 8°/100ft | 7°/100 ft. 6°/100 ft. WD
Modo | (30°/30 m) | (30°/30 m) | (30°/30 m) | (30°/30 m) | (30°/30 m) dirpeac‘l‘i‘;:;'
Circulacion perdida
Tapon de tuerca mediano 40 Ibs / bbl (18 kg / bbl) (MP)
Material (LCM)
Vibracién Gyro 8 grms (todos los ejes) ‘
Tiempo de trabajo 40 a 250 horas dependiendo de la relacion de
del instrumento deslizamiento u operaciones de la plataforma Gyro
Paquete 4
Precision estable dir;il::nzl
Medicion
Rango de medicion Precision de la medicion
Inclinacion 0°-30° +0.2° ﬁ
Azimut 0°-360° +2°
Cara de herramienta 0°-360° +2°
Precision del sistema Sujeto al perfil del pozo
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Geo-Vista
Aplicaciones Introduccion
M Mida la trayectoria del pozo dentro de la La herramienta de orientacion de giroscopio proporciona un levantamiento
tuben:a de perfora.ci()n, la carcasa, la direccional de interferencia magnética preciso y libre en tuberia de perforacion,
tuberia y el pozo abierto. pozos entubados y tuberia de produccion, o en areas de interferencia magnética. La TEN
B Mida la orientacion y trayectoria mientras flexibilidad del disefio permite la combinacién con servicios adicionales como
perfora Gamma Ray, CCL. También para perforacion de direccion. 1

M Mida la orientacion de la herramienta
Whipstock de desplazamiento lateral y la

erforacion direccional ifi i
p Especificaciones UP CENT |
M Mida los parametros direccionales en Max. Temperatura 350 ° F (175 ° C) durante 4 horas \H
condiciones de interferencia magnética » .
(como pozos de agrupacion). Max. Presion 15,000 psi (103.4 MPa)
Longitud de la composicién 31 ft.(9.48 m) (sin SKB) < >
Aprox. Peso 134 Ibs(61 kg) (sin SKB)
. _GRrcoL
Diametro de herramienta 2.25in. (57 mm) o
Max. Diametro del agujero 12.0 in. (305 mm) \
Max. Velocidad de registro 100 ft/min (30 m/min)
Sensor de orientacién Giroscopio sintonizado dinamicamente
Requerimientos de energia:
Voltaje de funcionamiento y corriente 200 Vac, 75 mA i
Max. Carga tensora 14000 Ibs (6350 kg) UPCENT H
Reaquisitos de cable Mono Conductor i
Modo de registro Continuo < >
Precision del sensor: E

Azimut +/-1.5 deg. Dev @ 0 deg.~60 deg.

+/- 2.5 deg. Dev @ 60 deg.~89 deg.
Desviacién +/- 0.1 deg. Dev @ 0 deg.~60 deg. GOT
+/- 0.25 deg. Dev @ 60 deg.~89 deg.

—

Cara de herramienta de gravedad  +/- 0.5°(Cuando la desviacion es mayor a 2 grados)

Angulo de la cara de la herramienta +/- 2°(Cuando la desviacion es inferior a 2 grados)

LOWER CENT
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Geo-Vista

Aplicaciones

M Bien seguimiento de trayectoria

W Proporciona parametros de actitud, campo
magnético, temperatura y potencia.

B No necesita cabrestantes para herramien-
tas de tipo flotante, transportadas por barro

Caracteristicas
W Sensor de estado soélido de alta precision
M Bateria de alta temperatura de 150 ° C

® Datos con etiquetas de reloj en tiempo
real

SST
Magnetic
Absolute Gravity |Magnetic| Field
NO.| Time |[inclination|Azimuth| Highside| Highside|Temperature| Strength|DIP|
h:m:s deg | deg deg | deg °Cc uT__|deg|
1 | 8:30:00 0.4 161.8 | 315.8 118.1 23.2 452|458
2 | 8:30:01 0.3 161.8 161.9 118.1 23.2 452|458
3 | 8:30:02 0.4 161.9 161.9 118.1 232 453 457
4 | 8:30:03 0.4 161.8 161.8 118.1 232 452 458
5 | 8:30:04 0.4 161.9 161.7 118.1 232 452 458
6 | 8:30:05 0.4 162 161.8 118.2 232 452 458
7_| 8:30:06 04 161.9 161.8 118.1 23.2 452 458
8 | 8:30:07 04 161.9 161.8 118.1 23.2 452 458
9 | 8:30:08 0.4 161.9 161.8 118.1 23.2 452 458
MST
Magnetic
bsoll Gravity |Magnetic| Field
NO.| Time |Inclination|Azimuth| Highside| Highside[Temperature| Strength|DIP
h:m:s deg deg deg deg °C uT deg
1 [12:08:00 24 188.1 16.1 201.1 41.2 452 [45.8
2 112:08:01 24 188.1 16 201.1 41.2 452 [45.8
3 112:08:02] 24 188.4 16 201.1 41.2 45.3 [45.8
4 112:08:03] 24 188.4 16 201.1 41.2 452 [45.8
5 112:08:04] 24 188.4 16 201.1 412 452 [45.8
6 12:08:05| 24.1 188.4 16 201.1 41.2 45.2  [45.8
7_112:08:06 24 188.4 16 201.1 41.2 452 |45.8
8 12:08:07] 24 188.4 16 201.1 41.2 452 |45.8
9 12:08:08| 24 188.4 16 201.1 41.2 452 |45.8
10 |12:08:09| 24 188.4 16 201.1 41.2 452 |45.8
11 ]12:08:10 24 188.4 15.8 201.1 412 452|458
6011]13:48:11 1" 180.6 158 339.2 23.8 452|458
6012]13:48:12 1" 180.6 158 339.2 23.8 453 [45.8
6013[13:48:13 11 180.4 158 339.2 238 453 [45.8
6014[13:48:14) 1 180.4 158 339.2 238 452 458
w|13:48:15 1.2 180.5 159 339.2 238 452 458
I

Introduccion

El SST se utiliza principalmente en la medicién de la actitud y temperatura del pozo
en la perforacion de pozos. Es adecuado para el trabajo de tecla sentada y slickline.
Utiliza un sistema integrado para procesar datos, eliminando errores de lectura
manual, y adquiere 9 conjuntos de datos en cada punto de medicion con
autocomprobacion de datos.

EI MST se utiliza para medir la trayectoria de la perforacién de pozos y la exploracién
geoldgica. Adquiere 5000 conjuntos de parametros de actitud de pozo de multiples
puntos en un solo tiempo, lo que podria dibujar el mapa de trayectoria del pozo de
manera conveniente y rapida. El MST se utiliza para topografia: el MST mide los
datos durante la extraccion del pozo después de que el instrumento se coloca
directamente en el fondo del pozo, y los datos leidos después de la extraccion del
pozo, por lo tanto, no necesita linea de corte ni cabrestante.

Hay tres tipos: Tipo de lanzamiento, Tipo flotante y Tipo de clave sentada. El tipo de
lanzamiento se coloca directamente en la tuberia de perforacién, y cae al fondo de
la tuberia de perforacién por su propia gravedad, y lee los datos de la memoria y el
proceso después de sacarlo del orificio. El tipo flotante tiene un flotador, es necesario
para bombear y llega al fondo de la tuberia de perforacién. Después de apagar la
bomba, el instrumento flota hasta la boca del pozo y lee los datos y el proceso de la
memoria.

El tipo de clave sentada debe estar equipado con una linea pulida. Se utiliza para
dirigir la perforacion.

Especificaciones

Max. Temperatura 300°F (150°C)
Precision de la temperatura +2°C

Max. Presion 140 MPa (20,000 psi)
Diametro exterior 1.77 in. (45 mm)
Rango de inclinacién 0°-180°
Precision de inclinacion 10.2°

Rango de azimut 0°-360°
Exactitud azimutal +1°

Gama Highface Toolface 0°-360°
Precision de cara de herramienta de lado alto +1.5°

Gama de herramientas magnéticas 0°-360°
Precision de superficie de herramienta magnética  £1.5°

Rango de fuerza del campo magnético 0-100 uT
Precision de fuerza de campo magnético +0.5uT

Rango DIP -90°-90°
Precision DIP +0.3°
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{1? Rango de iman rotativo (RMR)

Geo-Vista

Aplicaciones

B Perforacion de pares de pozos horizontal-
es apilados para disefio de gravedad
asistida por vapor (SAGD)

m Relleno de perforacion y prevencion de
colisiones

W Intersecciones de pozos para el control de
pozos o tuberias

W Colocacién de pozos de observacion

M Pozos de desgasificacion de metano de
carbon

Introduccion

El sistema RMR funciona con distancias de separaciéon de pozo a pozo de hasta 50
m. Los sistemas RMR se utilizan para perforar la mayoria de los pares SAGD en
todo el mundo. Se puede combinar con CTT (Tractor de tuberia y carcasa de fondo
de pozo).

Especificaciones

Nominal O.D.

Rango de tamafio de agujero
Min. I.D. de tubos

Max. 1.D. de tubos

Longitud

Peso

Conexion BHA

Max. Temperatura de funcionamiento
Max. Presion operacional

Precision 16 pies a 49 pies (5m a 15m)
Precision 49 pies a 82 pies (15m a 25m)
Precision mas alla de 82 pies (25m)

Max. Rango
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1.75in. (44.5 mm)
3.875in.

2.875in. (73 mm)
NA

8.2 ft. (2.5m)

60 Ibs. (27.3 kg)
2.375in.

350°F (175°C)
20,000 psi (137.9 MPa)
5%

5%

5%

164 ft (50 m)
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